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I. Пояснительная записка 

 Программа «Юный техник» имеет техническую направленность. 
 Адресат программы – учащиеся 2 – 6 класса, интересующийся 
созданием роботизированных прототипов собственными руками из 
рециклидных материалов. 

Актуальность. Робототехника – одна из наиболее перспективных 
отраслей как отечественной, так и мировой науки. Использование 
дистанционных методов диагностики, как на Земле, так и на других планетах 
давно уже стало реальностью. Таким образом, можно сказать, что 
роботизированные методы работы и техническое образование и просвещение 
должно стать нормой нашей жизни, соответственно инженерное образование 
у будущих поколений и обеспечение государства технически грамотными 
специалистами стало жизненной необходимостью успеха. Поэтому программа 
«Юный техник» актуальна. 

Уровень освоения: общекультурный. 
Объем и срок реализации. Занятия проводятся 1 раз в неделю по 3 часа 

(3 часа в неделю, 108 часов в год, 324 часа за три года реализации). Программа 
рассчитана на 3 года реализации. 
 Цель. Дать учащимся представление о кибернетике и робототехнике. 
 Задачи. Для достижения поставленной цели необходимо решить 
следующие задачи: 
образовательные: 

• дать знания теоретических основ робототехники; 
• дать знания основ прототипирования; 
• дать знания основ мысленного моделирования; 
• дать знания основ физического моделирования; 
• дать основы правил выбора модели будущего аппарата; 
• дать знания основ создания простейшего роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания плавающего роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания гоночного роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания роботизированного аппарата планетохода; 
• дать знания основ создания плавающего роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания робота-арифметона; 
• дать знания основ различий языков программирования; 
• дать знания основ программирования плат для нужд робототехники; 

развивающие: 
• развить пространственное мышление обучающихся; 
• развить техническое мышление обучающихся; 
• развитие коммуникативной культуры обучающихся; 

воспитательные: 
• воспитание гражданской позиции обучающихся; 
• воспитание грамотного пользователя техники. 



 Планируемый результат. В результате освоения дополнительной 
общеобразовательной программы учащиеся будут иметь следующие 
результаты. 
предметные: 

• знания теоретических основы робототехники; 
• знания основ создания прототипов; 
• знания основ мысленного моделирования; 
• знания основ физического моделирования; 
• правила выбора модели аппарата; 
• знания основ создания простейшего роботизированного аппарата; 
• знания основ создания плавающего роботизированного аппарата;  
• знания основ создания гоночного роботизированного аппарата; 
• знания основ создания роботизированного аппарата планетохода; 
• знания основ создания робота-арифметона; 
• языки программирования; 
• знания основ программирования плат для нужд робототехники; 

метапредметные: 
• получат опыт создания моделей; 
• получат опыт создания действующих прототипов; 

личностные: 
• опыт представления собственного опыта; 
• развитие коммуникативных навыков. 

Организационно-педагогические условия реализации дополнительной 
общеразвивающей программы. 

Язык реализации – русский. 
Формы организации образовательной деятельности и режим занятий: 

зачисление в учебные группы осуществляется по желанию учащегося на основании 
заявления родителей (законных представителей учащихся) без предварительного отбора и 
требований к уровню подготовки. 

Форма обучения: основная форма обучения – очная, фронтальная, коллективная, 
групповая, формирование группы возможно из обучающихся одного и разных возрастов, 
возможно обучение с применением дистанционных технологий. Наполняемость группы 
для первого года обучения не менее 15 человек, для второго года обучения – не менее 12 
человек, для третьего года обучения – не менее 10 человек. 

Режим занятий: 1 раз в неделю по 3 часа с обязательным 5-минутным перерывом 
после каждых 45 минут. 

Формы организации занятий: 
– лекция; 
– семинар; 
– мастер-класс; 
– исследование; 
– круглый стол; 
– практическая работа; 
– экскурсии; 
– лабораторное занятие; 
– конференция; 
– наблюдение. 



Материально-техническое оснащение. 
• Электронные платы управления роботизированными устройствами; 
• Чертежи сборки плат управления роботизированных устройств; 
• Чертежи сборки корпусов роботизированных устройств; 
• Инструменты. 

.  



II. Учебный план. 
2.1. Учебный план 1-го года обучения. 

№ 
раздел

а 

№ 
тем
ы 

Наименование 
раздела, темы 

Количество часов Формы 
контроля Всег

о 
Теори

я 
Практи

ка 
I Вводное занятие 3 2 1 беседа 

II 

Торик, как 
психологическое 
явление 

6 4 2 
 

1 Кто такие 
торики 3 2 1 беседа 

2 Торики и 
дауншифтеры 3 2 1 беседа 

III 

Основы 
пототипирования 30 10 20  

1 Что такое 
прототип 3 1 2 беседа 

2 

Основные 
правила 
создания 
прототипов 
моделей 

3 1 2 

описание 
модели 

3 Основные виды 
моделирования 3 1 2 описание 

модели 

4 
Основы 
мысленного 
моделирования 

3 1 2 
описание 
модели 

5 
Создание 
мысленной 
модели робота 

3 1 2 
описание 
модели 

6 
Создание 
мысленной 
модели робота 

3 1 2 
описание 
модели 

7 
Основы 
физического 
моделирования 

3 1 2 
беседа 

8 
Создание 
физической 
модели робота 

3 1 2 
модель из 

бумаги 

9 
Создание 
физической 
модели робота 

3 1 2 
модель из 

бумаги 



10 
Создание 
физической 
модели робота 

3 1 2 
модель из 

бумаги 

IV 

Создание 
управляемых моделей 66 22 44  

1 
Выбор модели, 
создаваемого 
робота 

3 1 2 
беседа 

2 

Выбор 
материалов для 
корпуса 
прототипа 

3 1 2 беседа 

3 

Создание 
чертежа корпуса 
колесной 
модели 

3 1 2 чертеж 

4 

Создание 
элементов 
корпуса 
колесного 
прототипа 

3 1 2 
Элементы 
корпуса, 
готовые 

5 

Предварительны
й монтаж 
элементов 
корпуса, 
подгонка 
элементов 

3 1 2 

Готовый 
корпус 
будущего 
прототипа 

6 

Разработка 
электрической 
схемы будущего 
прототипа 

3 1 2 беседа 

7 

Подбор 
элементов 
электрической 
схемы колесного 
прототипа 

3 1 2 беседа 

8 

Создание 
чертежа 
электрической 
схемы колесной 
модели 

3 1 2 чертеж 

9 Сбор 
электрической 3 1 2 Электрические 

элементы 



схемы колесного 
прототипа 

будущей 
модели 

10 
Тестирование 
электрической 
схемы 

3 1 2 Выявление 
неполадок 

11 

Выбор системы 
управления 
колесного 
прототипа 

3 1 2 беседа 

12 

Окончательный 
монтаж 
колесного 
прототипа 

3 1 2 Модель, 
прототип 

13 

Ходовые 
испытания 
готового 
прототипа 
колесной 
модели 

3 1 2 

Действующий 
прототип 
колесного 
робота 

14 

Выбор 
материалов для 
корпуса 
прототипа 

3 1 2 беседа 

15 

Создание 
чертежа корпуса 
модели 
катамарана 

3 1 2 чертеж 

16 

Создание 
элементов 
корпуса 
прототипа 
катамарана 

3 1 2 
Элементы 
корпуса, 
готовые 

17 

Предварительны
й монтаж 
элементов 
корпуса, 
подгонка 
элементов 

3 1 2 

Готовый 
корпус 
будущего 
прототипа 

18 

Разработка 
электрической 
схемы будущего 
прототипа 

3 1 2 беседа 

19 Подбор 
элементов 3 1 2 беседа 



электрической 
схемы 
прототипа 
катамарана 

20 

Создание 
чертежа 
электрической 
схемы модели 
катамаран 

3 1 2 чертеж 

21 

Сбор 
электрической 
схемы 
прототипа 
катамарана 

3 1 2 

Электрические 
элементы 
будущей 
модели 

22 
Тестирование 
электрической 
схемы 

3 1 2 Выявление 
неполадок 

V 

Участие в конкурсах 
и показательных 
выступлениях 

6 0 6 

документы, 
подтверждающ

ие участие в 
мероприятиях 

1 

Всероссийский 
конкурс 
«Интеллектуаль
ное 
возрождение» 

3 0 3 

Наградные 
документы 

2 

Районный 
конкурс 
«Леонардо 21 
века» 

3 0 3 

Наградные 
документы 

VI Итоговое занятие 3 0 3 беседа 
ИТОГО 108 38 70  

2.2. Учебный план 2-го года обучения. 
№ 

разде
ла 

№ 
тем
ы 

Наименование 
раздела, темы 

Количество часов Формы 
контроля Всег

о 
Теори

я 
Практи

ка 
I Вводное занятие 3 2 1 беседа 

II 

Повторение первого 
года обучения 

12 4 8 беседа 

1 Виды 
моделирования 

3 1 2 беседа 

2 Мысленное и 
физическое 
моделирование 

3 1 2 беседа 



3 Основы 
прототипировани
я 

3 1 2 беседа 

4 Основы создания 
колесных и 
водных моделей 

3 1 2 беседа 

III Создание роботов 81 27 54  
1 Выбор системы 

управления 
прототипа 
катамарана 

3 1 2 беседа 

2 Окончательный 
монтаж 
прототипа 
катамарна 

3 1 2 Модель, 
прототип 

3 Ходовые 
испытания 
готового 
прототипа 
катамарана 

3 1 2 
Действующий 
прототип 
катамарана 

4 Выбор 
материалов для 
корпуса 
прототипа 

3 1 2 беседа 

5 Создание чертежа 
корпуса модели 
болида 

3 1 2 чертеж 

6 Создание 
элементов 
корпуса 
прототипа болида 

3 1 2 
Элементы 
корпуса, 
готовые 

7 Предварительный 
монтаж 
элементов 
корпуса, подгонка 
элементов 

3 1 2 

Готовый 
корпус 
будущего 
прототипа 

8 Разработка 
электрической 
схемы будущего 
прототипа 

3 1 2 беседа 

9 Подбор 
элементов 
электрической 

3 1 2 беседа 



схемы прототипа 
болида 

10 Создание чертежа 
электрической 
схемы модели 
болида 

3 1 2 чертеж 

11 Сбор 
электрической 
схемы колесного 
прототипа болида 

3 1 2 

Электрически
е элементы 
будущей 
модели 

12 Тестирование 
электрической 
схемы 

3 1 2 Выявление 
неполадок 

13 Выбор системы 
управления 
прототипа болида 

3 1 2 беседа 

14 Окончательный 
монтаж 
прототипа болида 

3 1 2 Модель, 
прототип 

15 Ходовые 
испытания 
готового 
прототипа болида 

3 1 2 
Действующий 
прототип 
болида 

16 Выбор 
материалов для 
корпуса 
планетохода 

3 1 2 беседа 

17 Создание чертежа 
корпуса модели 
планетохода 

3 1 2 чертеж 

18 Создание 
элементов 
корпуса 
прототипа 
планетохода 

3 1 2 
Элементы 
корпуса, 
готовые 

19 Предварительный 
монтаж 
элементов 
корпуса, подгонка 
элементов 

3 1 2 

Готовый 
корпус 
будущего 
прототипа 

20 Разработка 
электрической 
схемы будущего 
прототипа 

3 1 2 беседа 



21 Подбор 
элементов 
электрической 
схемы прототипа 
планетохода 

3 1 2 беседа 

22 Создание чертежа 
электрической 
схемы модели 
болида 

3 1 2 чертеж 

23 Сбор 
электрической 
схемы колесного 
прототипа 
планетохода 

3 1 2 

Электрически
е элементы 
будущей 
модели 

24 Тестирование 
электрической 
схемы 

3 1 2 Выявление 
неполадок 

25 Выбор системы 
управления 
прототипа 
планетохода 

3 1 2 беседа 

26 Окончательный 
монтаж 
прототипа 
планетохода 

3 1 2 Модель, 
прототип 

27 Ходовые 
испытания 
готового 
прототипа 
планетохода 

3 1 2 
Действующий 
прототип 
планетохода 

IV Участие в конкурсах и 
показательных 
выступлениях 

9 0 9 документы, 
подтверждаю
щие участие в 
мероприятиях 

 1 Районный 
фестиваль 
робототехники и 
легоконструирова
ния 

3 0 3 Наградные 
документы 

 2 Всероссийский 
конкурс 
«Интеллектуальн
ое возрождение» 

3 0 3 

Наградные 
документы 



 3 Районный 
конкурс 
«Леонардо 21 
века» 

3 0 3 

Наградные 
документы 

X Итоговое занятие 3 0 3 беседа 
ИТОГО 108 32 76  

2.3. Учебный план 3-го года обучения. 
№ 

разде
ла 

№ 
тем
ы 

Наименование 
раздела, темы 

Количество часов Формы 
контроля Всег

о 
Теор

ия 
Практи

ка 
I Вводное занятие 3 2 1 беседа 

II 

Повторение второго 
года обучения 

12 4 8 беседа 

1 Основы 
прототипирования 

3 1 2 беседа 

2 Основы создания 
плавающих 
моделей 

3 1 2 беседа 

3 Основы создания 
гоночных моделей 

3 1 2 беседа 

4 Основы создания 
шагово-колесных 
моделей 

3 1 2 беседа 

IV 

Создание роботов 42 14 28  
1 Основы 

представления 
информации в 
цифровой среде 

3 1 2 беседа 

2 Двоичные коды, 
как форма 
представления 
числа. Двоичная 
система 
счисления. 

3 1 2 беседа 

3 Арифметика 
чисел 
представленных в 
двоичных кодах 

3 1 2 беседа 

4 Решение простых 
арифметических 
задач в двоичных 
кодах 

3 1 2 тест 

5 Основное 
предназначение 

3 1 2 беседа 



робота-
арифметона 

6 Разбиение на 
команды для 
дальнейшей 
работы по 
созданию 
прототипа робота-
арифметона 

3 1 2 беседа 

7 Выбор основы для 
изготовления 
робота-
арифметона 

3 1 2 беседа 

8 Выбор 
комплектующих 
для создания 
робота-
арифметона 

3 1 2 беседа 

9 Создание основы 
для робота-
арифметона 

3 1 2 Основа для 
робота 

арифметона 
10 Создание чертежа 

электрической 
схемы робота 
арифметона 

3 1 2 Чертеж 
электрической 
схемы робота 
арифметона 

11 Создание 
электрической 
схемы робота 
арифметона 

3 1 2 Электрическая 
схема робота 
арифметона 

12 Управленческие 
решения 
процессора и ПО 

3 1 2 беседа 

13 Написание 
программного 
обеспечения для 
робота 
арифметона 

3 1 2 ПО 

14 Испытания робота 
арифметона 

3 1 2 Готовый 
прототип робота 

арифметона 

V 

Основы 
программирования 

39 13 26  

1 Алгоритмическ
ие языки 

3 1 2 беседа 



программирова
ния 

2 Pascal 3 1 2 беседа 
3 C++ 3 1 2 беседа 
4 Ассемблер 3 1 2 беседа 
5 Хабр 3 1 2 беседа 
6 Программирова

ние 
электротехниче
ских плат для 
колесных 
прототипов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

7 Программирова
ние 
управленческих 
плат для 
колесных 
прототипов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

8 Программирова
ние 
электротехниче
ских плат для 
катамарнов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

9 Программирова
ние 
управленческих 
плат для 
катамаранов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

10 Программирова
ние 
электротехниче
ских плат для 
боллидов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

11 Программирова
ние 
управленческих 
плат для 
болидов 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

12 Программирова
ние 
электротехниче
ских плат для 
колесно-

3 1 2 запрограммирова
нная плата 



шаговых 
моделей 

13 Программирова
ние 
управленческих 
плат для 
колесно-
шаговых 
моделей 

3 1 2 запрограммирова
нная плата 

VI 

Представление 
проектов на 
мероприятиях 
различного уровня 

9 0 9 документы, 
подтверждающие 

участие в 
мероприятиях 

1 Районный 
фестиваль 
робототехники 
и 
легоконструиро
вания 

3 0 3 Наградные 
документы 

2 Всероссийский 
конкурс 
«Интеллектуаль
ное 
возрождение» 

3 0 3 

Наградные 
документы 

3 Районный 
конкурс 
«Леонардо 21 
века» 

3 0 3 

Наградные 
документы 

VII Итоговое занятие 3 0 3 парад роботов 
ИТОГО 108 30 78  

  



 
III. Календарный учебный график 

Год 
обучен

ия 

Дата 
начала 

обучения 
по 

програм
ме 

Дата 
окончан

ия 
обучения 

по 
програм

ме 

Всего 
учебн

ых 
недель 

Количест
во 

учебных 
часов 

Количест
во 

учебных 
дней 

Режим 
заняти

й 

1 год 11.09.202
1 

08.06.202
2 

36 
недель 

108 часов 36 дней 1 раз в 
недел
ю по 3 
часа 

2 год 01.09.202
1 

31.05.202
2 

36 
недель 

108 часов 36 дней 1 раз в 
недел
ю по 3 
часа 

3 год 01.09.202
1 

31.05.202
2 

36 
недель 

108 часов 36 дней 1 раз в 
недел
ю по 3 
часа 

 
  



IV. Рабочая программа 
Государственное бюджетное общеобразовательное учреждение лицей № 389 
«Центр экологического образования» Кировского района Санкт-Петербурга 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рабочая программа по дополнительной общеразвивающей программе 
«Юный техник» 

Возраст учащихся – 8 – 12 лет 
Срок реализации – 3 года 
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Педагог дополнительного образования - 
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4.1. Задачи 1-го года обучения 
образовательные: 

• дать знания теоретических основ робототехники; 
• дать знания основ прототипирования; 
• дать знания основ мысленного моделирования; 
• дать знания основ физического моделирования; 
• дать основы правил выбора модели будущего аппарата; 
• дать знания основ создания простейшего роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания плавающего роботизированного аппарата; 

развивающие: 
• развить пространственное мышление обучающихся; 
• развить техническое мышление обучающихся; 
• развитие коммуникативной культуры обучающихся; 

воспитательные: 
• воспитание гражданской позиции обучающихся; 
• воспитание грамотного пользователя техники. 

4.2. Задачи 2-го года обучения 
образовательные: 

• дать знания основ создания гоночного роботизированного аппарата; 
• дать знания основ создания роботизированного аппарата планетохода; 
• дать знания основ создания плавающего роботизированного аппарата; 

развивающие: 
• развить пространственное мышление обучающихся; 
• развить техническое мышление обучающихся; 
• развитие коммуникативной культуры обучающихся; 

воспитательные: 
• воспитание гражданской позиции обучающихся; 
• воспитание грамотного пользователя техники. 

4.3. Задачи 3-го года обучения 
образовательные: 

• дать знания основ создания робота-арифметона; 
• дать знания основ различий языков программирования; 
• дать знания основ программирования плат для нужд робототехники; 

развивающие: 
• развить пространственное мышление обучающихся; 
• развить техническое мышление обучающихся; 
• развитие коммуникативной культуры обучающихся; 

воспитательные: 
• воспитание гражданской позиции обучающихся; 
• воспитание грамотного пользователя техники. 

4.4. Результаты 1-го года обучения 
предметные: 

• теоретические основы робототехники; 



• основы создания прототипов; 
• основы мысленного моделирования; 
• основы физического моделирования; 
• правила выбора модели аппарата; 
• основы создания простейшего роботизированного аппарата; 
• основы создания плавающего роботизированного аппарата; 

метапредметные: 
• получат опыт создания моделей; 
• получат опыт создания действующих прототипов; 

личностные: 
• получат опыт представления собственного опыта. 

4.5. Результаты 2-го года обучения 
предметные 

• основы создания плавающего роботизированного аппарата; 
• основы создания гоночного роботизированного аппарата; 
• основы создания роботизированного аппарата планетохода; 

метапредметные: 
• получат опыт создания моделей; 
• получат опыт создания действующих прототипов; 

личностные: 
• получат опыт представления собственного опыта. 

4.6. Результаты 3-го года обучения 
предметные: 

• основы создания робота-арифметона; 
• различия языков программирования; 
• наименования и основные отличия двоичных языков 

программирования; 
• основы программирования плат для нужд робототехники; 

метапредметные: 
• получат опыт создания моделей; 
• получат опыт создания действующих прототипов; 

личностные: 
• получат опыт представления собственного опыта. 

4.7. Содержание первого года обучения. 
1. Вводное занятие. 
Теория. Понятие науки о робототехнике, как научной и практической 
дисциплине. Инструктаж по технике безопасности. 
Практика. Работа с роботами, созданными предыдущими группами на 
первом годе обучения. 
2. Торики, как психологическое явление. 
Теория. Торик, как образ «продвинутого» и осознанного технического 
сотрудника и увлеченного специалиста. Преимущество торика перед 
дауншифтером. 



Практика. Обсуждение преимуществ ториков перед дауншифтерами. 
3. Основы прототипирования. 
Теория. Основные правила создания прототипов. Правила мысленного и 
физического моделирования. 
Практика. Создание моделей будущих роботов. 
4. Создание управляемых моделей роботов. 
Теория. Основы создания управляемого простейшего роботизированного 
образца, плавающего роботизированного образца. 
Практика. Создание роботов «Авося» и «Небося», начало работы над 
прототипом катамарана. 
5. Участие в конкурсах и показательных выступлениях. 
Практика. Показательные выступления для одноклассников и родителей. 
Участие в конкурсах технической направленности. 
6. Итоговое занятие. 
Практика. Подведение первого года обучения. 

4.8. Содержание второго года обучения. 

1. Вводное занятие. 
Теория. Планы на второй год обучения. Инструктаж по технике безопасности. 
Практика. Обсуждение планов на второй год обучения. 
2. Повторение первого года обучения. 
Теория. Основы прототипирования, создания простейших роботов и 
роботизированного катамарана. 
Практика. Работа с готовыми моделями. 
3. Создание управляемых моделей роботов. 
Теория. Основы создания роботизированных моделей гоночных автомобилей, 
планетохода. 
Практика. Доведение робота катамарана, работа над прототипом гоночного 
автомобиля и планетохода. 
4. Участие в конкурсах и показательных выступлениях. 
Практика. Показательные выступления для одноклассников и родителей. 
Участие в конкурсах технической направленности. 
5. Итоговое занятие. 
Практика. Подведение итогов второго года обучения. 

4.9. Содержание третьего года обучения. 

1. Вводное занятие. 
Теория. Планы на третий год обучения. Инструктаж по технике безопасности. 
Практика. Обсуждение планов на третий год обучения. 
2. Повторение второго года обучения. 
Теория. Основные методы создания роботов с дистанционным управлением. 
Практика. Работа с готовыми образцами. 
3. Создание управляемых моделей роботов. 
Теория. Основы создания робота-арнифметона. 
Практика. Создание робота-арифметона. 
4. Основы программирования. 



Теория: Языки программирования: двоичные языки и языки высокого уровня. 
Основные двоичные языки. Основы программирования для нужд 
робототехники. 
Практика: Программирование простейших плат. 
5. Участие в конкурсах и показательных выступлениях. 
Практика. Показательные выступления для одноклассников и родителей. 
Участие в конкурсах технической направленности. 
6. Итоговое занятие. 
Практика. Подведение итогов работы по программе. 

4.10. Календарно-тематическое планирование группы № 1 
педагога дополнительного образования 

Смирнова Александра Ивановича 
№ 
занятия 

Дата Раздел, тема занятия Кол-
во 
часов 

Тип/форма 
занятия 

Примечания 

1  Вводное занятие 3 Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

2.   Кто такие торики 3 Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

3.  Торики против 
дауншифтеров 

3 Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

4  

Что такое прототип 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

5  Основные правила 
создания прототипов 
моделей 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

6  
Основные виды 
моделирования 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

7  Основы мысленного 
моделирования 3 Лекция, 

семинар, 
 



практическая 
работа 

8  
Создание мысленной 
модели робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

9  
Создание мысленной 
модели робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

10  
Основы физического 
моделирования 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

11  
Создание физической 
модели робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

12  Создание физической 
модели робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

13  Создание физической 
модели робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

14  
Выбор модели, 
создаваемого робота 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

15  
Выбор материалов для 
корпуса прототипа 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

16  Создание чертежа 
корпуса колесной 
модели 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

17  Создание элементов 
корпуса колесного 
прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

18  Предварительный 
монтаж элементов 3 Лекция, 

семинар, 
 



корпуса, подгонка 
элементов 

практическая 
работа 

19  Разработка 
электрической схемы 
будущего прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

20  Подбор элементов 
электрической схемы 
колесного прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

21  Создание чертежа 
электрической схемы 
колесной модели 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

22  Сбор электрической 
схемы колесного 
прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

23  
Тестирование 
электрической схемы 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

24  Выбор системы 
управления колесного 
прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

25  Окончательный 
монтаж колесного 
прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

26  Ходовые испытания 
готового прототипа 
колесной модели 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

27  
Выбор материалов для 
корпуса прототипа 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

28  Создание чертежа 
корпуса модели 
катамарана 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 



29  Создание элементов 
корпуса прототипа 
катамарана 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

30  Предварительный 
монтаж элементов 
корпуса, подгонка 
элементов 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

31  Разработка 
электрической схемы 
будущего прототипа 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

32  Подбор элементов 
электрической схемы 
прототипа катамарана 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

33  Создание чертежа 
электрической схемы 
модели катамаран 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

34  Всероссийский 
конкурс 
«Интеллектуальное 
возрождение» 

3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

35  
Районный конкурс 
«Леонардо 21 века» 3 

Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

36  Итоговое занятие 2 Лекция, 
семинар, 
практическая 
работа 

 

 



V. Оценочные и дидактические материалы. 
5.1. Дидактические материалы 

Литературные источники. 
1. Асфаль Р. Роботы и автоматизация производства / Пер. с англ. М. Ю. 

Евстегнеева и др. —- М.: Машиностроение, 1989. — 448 с: ил. 
2. Василенко Н. В., Никитин К. Д., Пономарев В. П., Смолин А. Ю. 

Основы робототехники. — Томск: МГП “РАСКО”, 1993. 
3. Вильяме Д. Программируемый робот, управляемый с КПК /Д. 

Вильяме; пер. с англ. А. Ю. Карцева. — М.: НТ Пресс, 2006. — 224 с; 
ил. (Робот — своими руками). 

4. Градецкий В. Г., Рачков М. Ю. Роботы вертикального перемещения, 
М.: Тип. Мин. Образования РФ, 1997. — 223 с. 

5. Комский Д. Кружок технической кибернетики. — М.: Просвещение, 
1991. 

6. Конструирование роботов: Пер. с франц. / Андре П., Кофман Ж.-М., 
Лот Ф., Тайар Ж.-П. — М.: Мир, 1986. — 360 с, ил. 

7. Механика промышленных роботов: Учеб. пособие для втузов: В 3 кн. / 
Под ред. К. В. Фролова, Е. И. Воробьева. Кн. 3: Основы 
конструирования / Е. И. Воробьев, А. В. Бабич, К. П. Жуков и др. — 
М.: Высш. шк., 1989. — 383 с: ил. 

8. Ямпольский Л. С. Промышленная робототехника. - Киев: Техника, 
1984. 

9. Янг Дж. Ф. Робототехника: Пер. с англ. / Ред. М. Б. Игнатьев. — Л.: 
Машиностроение. Ленингр. отд-ние, 1979. — 300 с, ил. 

10. Нетесова О. С. Особенности преподавания элективного курса 
“Конструирование и программирование роботов” в 
общеобразовательной школе\\Вестник Томского государственного 
педагогического университета. – 2013. - №9. – С. 137. 

Дидактический материал. 
Схемы сборки: 

• корпуса колесной модели робота; 
• корпуса робота арифметон; 
• корпуса плавающей модели робота; 
• корпуса модели робота-кара; 
• корпуса планетохода; 
• корпуса робота-лепетуна; 

Электрические схемы: 
• колесной модели робота; 
• робота арифметон; 
• плавающей модели робота; 
• модели робота-кара; 
• планетохода; 
• робота-лепетуна; 

 



Схемы сборки электронной части: 
• колесной модели робота; 
• робота арифметон; 
• плавающей модели робота; 
• модели робота-кара; 
• планетохода; 
• робота-лепетуна; 

Основы разработки программного обеспечения: 
• колесной модели робота; 
• робота арифметон; 
• плавающей модели робота; 
• модели робота-кара; 
• планетохода; 
• робота-лепетуна; 

Электронные образовательные ресурсы: 
• Презентация «Основы моделирования»; 
• Презентация «Основные виды моделирования»; 
• Презентация «Кто такие торики и почему они против дауншифтинга»; 
• Презентация «Основы управленческого программирования»; 
• Презентация «Двоичная система счисления»; 
• Презентация «Основы сборки корпуса роботизированного прототипа»; 

 
5.2. Оценочные материалы. 

Формы проведения занятий. Занятия по программе проводятся в 
форме бесед, разработки собственных технических проектов и представления 
собственного технического проекта на мероприятиях различного уровня. 

Формы фиксации образовательных результатов. Образовательные 
результаты фиксируются в форме ведения индивидуальных карточек учета 
успехов, представления собственного проекта на мероприятиях различного 
уровня. 
Практические задания: 
Создание прототипов в команде (группе): 

• колесной модели робота; 
• робота арифметон; 
• плавающей модели робота; 
• модели робота-кара; 
• планетохода; 
• робота-лепетуна; 
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